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Robotica per il manifatturiero avanzato

Metodo di assemblaggio automatizzato di strutture di rivestimento complesse mediante processi di pick-and-place e
saldatura adattabile
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DGP - Daylight Glare Probability

L] intollerable glare, DGP = 045

L disturbing glare, 0415 = DGP = 040
percepiible glare, 040 = DGP = O.35
imperceptible glare, 0.35 = DGP
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